
• Betriebsdaten: 
Typlcal operatlon: 
ti1mpl1 d'ntlllsatlo11: 

KFI \ KF2 
Ut . • 2 . . 2 V= 
lt . . 0,18 . 0,18 A 
Ua . +135 . +135 V= 
Ug1 ... 0 -0,2 V= 
Ug2 • +135 . +135 V= 
Uga ••. O ••• O 
la . . . 3 . 3 mA 
lg2 • . . 1 . . 1 mA 
S ..•. 1,8 .. 1,3 rnAN 
Ri • • 900 1100 k.Q 

• Grenzdaten: 
iatlngs: / Cond!Uons mulma: 

Na . . . 0,8, . · 0,8 W 
Ng2 •. 0,3 • 0,3 WrA 
Rgt ... 1 . . 2 M,.,_, 
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KF1 KF2 

Pentode, regelbar 

• Prftldaten: 
Test operatlon: 
V6rlltcaUon: 

Ut . 2 V"' 
Ua . +150 V= 
Ug1. 0c.1,-2 V= 
Og2 . +!50 V= 
Ug3 ... 0 

• 

• 

MAX FUNKE, Adenau-Eifel 10. 54. 

Pentode. Variable mu pentode / Pentode a pente variable. 

Unbrauchbar 1 
mauvaia / Bad ? IG u t 

Good / Bon ► 

In Stellung 13 
anl Steuerwirkung 

prüfen 
In position 13 is to 
prove the control arid. 
En position 13 verilier 
l'acUon de commande d1 la 

grtlle. 
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